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■制御モード毎の配線例�

●CNX5　位置制御モード時の配線例�
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オープンコレクタ�

①12V、24V電源で外付抵抗を使用�
　される場合。�

の場合�/I�    F

速度モニタ出力�

トルクモニタ出力�

指令パルス入力A
500kpps以下で�
ご使用ください。�
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ゲイン切替入力�
指令分周逓倍切替入力�

制振制御切替入力�

分
　
周
　
器�

アラームクリア入力�

CCW駆動禁止入力�
A相出力�

B相出力�

Z相出力�

Z相出力（オープンコレクタ）�

CW駆動禁止入力�

サーボレディ出力�

サーボアラーム出力�

位置決め完了出力�

ブレーキ解除出力�

トルク制限中出力�
（Pr09で選択）�

ゼロ速度検出出力�
（Pr0Aで選択）�

偏差カウンタクリア入力�

26

46

47

指令パルス入力禁止入力�

（　　はツイストペア線を表します）�

●CNX5　内部速度制御モード時の配線例�
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周
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CCW駆動禁止入力�

A相出力�

B相出力�

Z相出力�

Z相出力（オープンコレクタ）�

CW駆動禁止入力�

サーボレディ出力�

サーボアラーム出力�

速度到達信号出力�

ブレーキ解除出力�

トルク制限中出力�

（Pr09で選択）�

ゼロ速度検出出力�

（Pr0Aで選択）�

内部指令速度選択1入力�
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内部指令速度選択2入力�

内部指令速度選択3入力�

速度ゼロクランプ入力（Pr06）�

速度モニタ出力�

トルクモニタ出力�
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②24V電源で外付抵抗を使用されない場合。�
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24V

Rの仕様�
1kΩ1/2W
2kΩ1/2W

（　　はツイストペア線を表します）�

指令パルス入力B
2Mpps以下で�
ご使用ください。�

ゲイン切替入力�
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AT-SPEED-

制御回路標準接続例�
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