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VIADUCT OF MILLAU
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iaduc de Millau

Etat des concentrateurs
File M1
Pile N°2
File N*3
File M*4
Pile N°G
File M6
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Erreur
Erreur
Erreur
Erreur

Erreur

Erreur

Configuration
[mat de pazse]

Vitesse horizontale du vent [km/h)

53 Dyn - Systéme de surveillance de Structure - SITES

Y 0.35 veille sur vos structures
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SURVEILLANCE DYNAMIQUE

Etat des capteurs
File MN*1
Pile N*2
File N*3
File M*4
Pile N'G
File M*E

Etat des mémoires

Pile M*1
File M*2
File M*3
File M*4
File N5
Pile M*E

Etat des Enregistrements

Mon connecté
Moh connecté
Mon connecte
Mon connecté
Moh connecté

Moh connecté

En attente
En attente
En attente
En attente
En attente

En attente

Demier dépaszement de sevl le;

Me peut écrire zeuil de went

built 1.02

Fonctions
seuilde vent | Rappatier metiie athewe | Quitter |
Info rappatriement | temps de réponse | Synchro |
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