
uCOS 移植手册 

1. （1）硬件平台:宝马 LPC1768 开发板 

（2）软件资料：LED 灯例程+uCOSII 源码 

2. 到 Mirciurm 官网下载 LPC1768 系列的工程模板，我们会使用到这个工程中的文件。

官网地址: https://www.micrium.com/。(使用前需要注册，才可以下载文件) 

 

 

            

 

 

3. 解压下载的压缩包，将压缩包里面的的 uC-CPU、uC-LIB 和 UCOS-II 这三个文件夹复

制到 uCOS-II 文件夹中。如下图所示 

https://www.micrium.com/


 

4. 在 uCOS_DEMO 下的 ExitDrive 下创建一个文件名为 uC-config 的文件。如下图所

示 

 

5. 在 uC-config 文件夹添加以下文件 app_cfg.h，app_hooks.c，cpu_cfg.h，

includes.h，os_cfg.h，如下图所示 

 

6. 在工程目录 uCOS\Port 中添加以下文件，如下图所示 



 

7. 在工程目录 uCOS\source 中添加以下文件，如下图所示 

 

8. 在工程目录 uCOS\app 中添加以下文件，如下图所示 

 



 

9. 将.h 的文件路径添加进来，如下图所示 

 

10. 将启动文件 startup_LPC17XX.s 中的 69 行和 70 行修改为: 如下图所示

69:OS_CPU_PendSVHandler 
70: OS_CPU_SysTickHandler 



 

11. 将启动文件 startup_LPC17XX.s 文件修改，如下图所示 

165 行修改为: OS_CPU_PendSVHandler 

166 行修改为：OS_CPU_PendSVHandler 

169 行修改为: OS_CPU_SysTickHandler 

170 行修改为：OS_CPU_SysTickHandler 

 

12. 实现两个任务的功能 

 

 



13. 创建两个任务 

 

14. 主函数在创建一个任务 

 

15.编译文件，如果没有错误，开发板的实验现象是 LED 等闪烁三次，后就一直亮。 

 

 

 

 

 

 

 


